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Keystone Keystone レーザレーザ測距データのリリース開測距データのリリース開
始始

• デデデデーーーータタタタリリリリリリリリーーーースススス  1998年年年年9月月月月1日日日日開開開開始始始始
– NASA/ATSC 経経経経由由由由でででで測測測測距距距距デデデデーーーータタタタ がががが 誰誰誰誰ででででもももも 利利利利用用用用可可可可能能能能
にににに

– すすすすででででにににに 世世世世界界界界のののの デデデデーーーータタタタ解解解解析析析析セセセセ ンンンンタタタターーーーにににに てててて処処処処理理理理開開開開始始始始

• 現現現現状状状状
– 一一一一部部部部フフフフルルルルスススス ペペペペッッッッククククにににに 達達達達せせせせ ずずずず
– 試試試試験験験験のののの たたたためめめめ 2局局局局のののの みみみみ稼稼稼稼動動動動
– CRL にににに よよよよるるるる 軌軌軌軌道道道道解解解解析析析析にににに よよよよりりりり，，，，系系系系統統統統的的的的 ババババイイイイアアアアスススス はははは 数数数数

cm 以以以以下下下下ででででああああ るるるる ここここととととをををを確確確確認認認認

• Koganei (7327/7328)
– VLBI (center), SLR (ellipse)
– SLR 567 NPs
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• Kashima (7334/7335)
– VLBI (center), SLR (ellipse)
– SLR 227 NPs (lower quality)
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• Miura (7336/7337)
– VLBI (center), SLR (ellipse)
– SLR 197 NPs
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• Tateyama (7338/7339)
– VLBI (center), SLR (ellipse)
– SLR 157 NPs
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衛星レーザ測距

ディテクタ

衛星
観測局原点

レーザ

（公表する測距値）＝（生の測距値）－（局内遅延量）

地上タ ーゲ ットへ の 測距
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望 遠鏡原点 位置お よび 局内遅延量の 推移
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