
平成23年度「新世代ネットワークを支えるネットワーク仮想化基盤技術の研究開発」の 
研究開発目標・成果と今後の研究計画 

２．研究開発の目標 

３．研究開発の成果 

１．実施機関・研究開発期間・研究開発費 
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実施機関      ：国立大学法人 京都大学（幹事者）、国立大学法人 電気通信大学、株式会社 神戸デジタル・ラボ 
研究開発期間：平成23年度から平成24年度（2年間）                   研究開発費 ：総額 60百万円（平成23年度 33百万円） 

H23年度 静的なセンシング情報により形成される長期的関係性メトリックに関する技術を使用可能にする。 
H24年度 動的なセンシング情報による形成される短期的関係性メトリックに関する技術を使用可能にする。 

長期的・短期的関係性メトリックに関する技術を使用して，JGN-X既存仮想化基盤を想定した実証実験によって初期の結果を得る。 

関係性メトリック形成技術 

関係性メトリック構造化技術 

社会的コンテキスト抽出技術 

課題ｳ-6-1 関係性メトリックサービスシステムの研究開発成果 

静的なセンシング情報100万単位のノードが存在する関係性メトリックに基づく
ネットワークを形成できる技術を開発した． 
さらに，形成したネットワークの視認性を高める技術を開発した． 

静的なセンシング情報から形成される関係性メトリックデータを1万単位で扱える
メトリック構造化技術を開発した． 

様々なセンシング情報から高レベルなセマンティクスまでを含めた社会的コンテ
キスト抽出技術の要素技術を開発した． 

課題ｳ-6-2 関係性メトリック制御プラットフォームの研究開発成果 

関係性メトリックに基づく制御メカニズム 

資源・サービス制御プラットフォーム 

分散的資源・サービス制御技術 

資源・サービス制御の最適なタイミングを提供するトリガ検出技術を開発した． 
関係性メトリックを用いて潜在要求に情報提供する経路制御技術を開発した． 

2種類以上の性質の物理資源が混在する環境において、関係性メトリックに基づ
いてサービスが構成できるプラットフォームの概念モデルを開発した． 

分散協調型エリアベースモバイルキャッシュにおける非活性化技術を開発した． 



課題ウー６－１ 関係性メトリックサービスシステムの研究開発成果 

課題ウ-6-1-3 社会的コンテキスト抽出技術 

課題ウ-6-1-1 関係性メトリック形成技術(メトリック形成) 課題ウ-6-1-1 関係性メトリック形成技術(メトリック可視化) 

課題ウ-6-1-2 関係性メトリック構造化技術 
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課題ウー６－２ 関係性メトリック制御プラットフォームの研究開発成果 
課題ウ-6-2-1 関係性メトリックに基づく制御メカニズム 
(制御メカニズムについて) 

課題ウ-6-2-3 分散型資源・サービス制御技術 課題ウ-6-2-2 資源・サービス制御プラットフォーム 
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課題ウ-6-2-1 関係性メトリックに基づく制御メカニズム 
(トリガ検出について) 



 ４．これまで得られた成果（特許出願や論文発表等）  

 ５．研究成果発表会等の開催について 

  （１）モバイルソーシャライズシステムフォーラムの設立および運営 

2011年9月30日に，人々に関わる様々な事象（広義のモバイル）から人・時間・場所・コンテンツ・サービ
ス・資源などの相互の関係性を構築し（ソーシャライズ）全てを関係性中心に考えるシステムを対象に，産
学官が連携した活動を通じて，関連技術の研究開発とそれらを応用したサービスの普及を促進することを目
的としたフォーラムを設立した． 
 
参加企業約15社およびNICT委託研究チーム（京大、電通大、神戸デジタル・ラボ）にて，研究成果の紹介発
表および意見交換を行う場として2011年11月より3ヵ月単位で総会を実施している． 
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 ６．今後の研究開発計画 
          この成果により、今後、どのような研究を行うのかを例示を上げながら、具体的、かつ簡潔に記載して下さい。 

※成果数は累計件数と（ ）内の当該年度件数です。 

・実世界やオンラインで生じる動的変化から形成される短期的関係性メトリックに関する技術を研究開発する。 
 
・H23年度の研究により、静的センシング情報にから形成される長期的関係性メトリックに関する技術が使用 
   可能になった。仮想化基盤を想定して、これらの技術の実証実験を行なう。  

国内出願 外国出願 研究論文 
その他 

研究発表 
プレスリ
リース 

展示会 標準化提案 

関係性メトリックに基づく新世代ネッ
トワークアプリケーションの研究開発 
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